






·标准

项目
控制轴数

型号I 
JC-3AOO-OT3 (单脚）

3
轴i

JC-3AOO-OH3 (双脚） I
__E

BOl:�4 (竺匕—|
3轴同时控制

行程

200~600 
200/300 

50/100/150/200 

300-600 
300/400/500 

50/100/150/200 

驱动电机
步进电机

X/Y/Z轴（反馈控制）

最大可承载重呈 (kg) 4
 

8
 

4轴同时控制
300-600 

300/400/500 
100/150 

土360
步进电机

X/Y轴（反馈控制）
Z/R轴（开回路控制）

3 
X轴行程
X轴(mm/s)
Y轴(mm/s)
Z轴(mm/s)
R轴c·/s)

200~400 
700 

500/600 
800 

300/400 
700 

500/600 
800 

300/400 
700 

500/600 
800 

最高速度(PTP驱动）” 800 
400 

R轴容许惯性力矩 (kg/cm')

位君重复精度”
X/Y轴(mm)
Z轴(m询
R轴(")

土0.02
±0.02 

外形尺寸 (mm)
（接线与突起部分除外）

木体

控制器

W:Y轴行程+319
D:X轴行程+309
H:Z轴行程+357

， 

W:Y轴行程+426
D:X轴行程+309
H:Z轴行程+357

W170XD310XH300 
PTP (Point to Point) 、CP (Continuous Path) 
三维五线、 三维因弧
远程示教(JOG) 、 数值输入(MDI)
·通过 示教器直接进 行教导（可选）
．甚千PC软件勹R (-Points II'(选配件）的 计算机脱机示教兮

可以运用通过CAD等制作的图形(DXF、Gerber,JPEG), 
mm 、 inch
简体中文 、 日语、 英语、 德语、 意大利语、 西班牙i臣法语｀韩语、 捷克语、 越南语
最多999个程序
最大32,000个
冠多100个程序（最多1,000个步骤/1个程序）
输入16点／输出16点
愉入8点／徐出8点
用千 外部电机的 控制｀ 可控制2轴（选配件）

CC-Link/DeviceNet/PROFIBUS (选配件）
COM1、COM2 、COM3 ( 用干控制外部设备）
紧急停止信号愉入｀ 外部安全线路连接用（用户构建）
USB存储器连接用 （保存、 读取示教数据、 自定义数据， 系统软件的版本升级）
通过Ethernet连接计算机（通过 控制命令控制机器人， 连接PC软件"JR C-Points II") 
AC90-240V (单相 ）S0/60Hz+外部 DC48V (通过设备供应）
lSOW (AC电源）、 300W (DC48认驱动用电源）
o-4o•c 
20-85% (无结霖现象）
-10-so•c (无结踩现象）

800 
400 
900 
90 

土0.02
土o.oi

士0.008
W:Y轴行程+426
D:X轴行程+309
H:Z轴行程+334

Wl70XD310XH300 
控制方式
插补功能
示教方式

示教形态

界面显示

可保存程序数呈
可记忆的点数呈＇，
简易PLC功能

单位
语言

外部 输入徇出

1/0-SYS 
1/0-1 
1/0-MT 
现场总线
COM Port (RS232C) 
EMG OUT 
MEMORY 
LAN 

电源”

消耗电力
适用 的温度范即
相对湿度
保存温度

＜注意＞
*1组合轴以后的 最大可搬五虽的 数据。关干加速度， 诸阅览网址或咨询。 根据工具的安装位茸 ， 有时会无法达到最高速度.x轴.y轴的虽高速度为800叩从最大加速度为5,000IOI/S七
*2 位笠重复精度只限干 机器人本体的温度一定的情况下。另外， 绝对精度也不能保证老无变化。
*3由于存储区为共用， 当点的屈性数据 ， 点工作数据， 程序数据增加时， 能保存的点数据 会减少．
* 4 ACl 00V/200V电源及DC48V电源请客户自行准备．

＜标准配件＞
• 电源线 ·示教器短接连接器 • 开关盒短接连接器 ·EMG-OUT 连接话 ·使用说明书(CD-ROM) • 将控制器挂在墙上的安装板

＜可选部件＞
·示教器（附带紧急停止按钮／附带紧急停止按钮、 启用 开关） ，电缆套装（用干 连接本体－ 控制器）3m/Sm · 电缆拖链套装(X轴用/Y轴用 ）
• 开关盒（根据选择开关、选配 开关的 有无，分为4种） ，1/0 用内觉电源(DC24V) ·1/0-SYS电缆(2m、3m、 Sm. 连接器）
·1/0-1电缆(2m 、3m.Sm 、 连接器） • 1/0-MT选配电线 ·驱动单元（用干安装电动蚽丝刀） ，真空发生器（用千吸附螺丝） ，针头位贾调整器
• 专用软件(JR (-Points II ) Windows•? /Window• 8对应

．本体的各轴以单品形式出货 ， 有客户自己组装。
．我们也可以提供表中未列明的规格， 有关详悄诮联系本公司。
·因为产品改良 ， 规格会与预告之产品有所差异， 请多多包涵。 2015.04(S) 2,000 

深圳明浩达科技有限公司
明浩达科技（香港）有限公司
地址：深圳市龙岗区布吉街道布龙路155号金域上郡花园5栋2001
电话：0755-28545065
传真：0755-28545065
联系人：房先生  19926436490
邮箱：sales@minharta.com
网址：http://www.minharta.com


